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Syntaxe linearnich diagramu

Pneumaticky obvod Ize rozdélit na vykonovou cast a ridici
cast.

Kazda ¢ast muze mit samostatny zdroj tlakového vzduchu
a jiné hodnoty tlaku.

Linearni diagram lze snadno rozpoznat porovnanim
poradi pohond.

Pohony jsou serazeny do skupin, které se vzdy opakuiji.
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Skupina ¢.1

Skupina ¢.2 Skupina ¢&.3
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Vykonova cast

Vykonovou cast tvori pneumaticky obvod s valci (kyvnymi
motory) a jejich rozvadéci. Jedna se vzdy o neprimé
ovladani. Ridici signdly jsou pfivedeny na civku pfisluiného
elektromagnetu (1Y1, 1Y2, 2Y1, 2Y2, 3Y1 a 3Y2). Rychlost
pohybu zdvihu a zpétného zdvihu (vysouvani a zasouvani
pistnice ) se ovlada nastavenim jednosmeérnych sSkrticich
ventill, které umoznuji nastavovat nezavisle rychlost
pohybu. Skrceni se umistuje z 95 % na stranu odfuku, takze
pracovni pohyb je bez stick-slip (trhavého) efektu a
prestavna sila je plna - neredukovana.
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Linearni krokovy diagram

zobrazuje jednoduchy priabéh cCinnosti v ¢ase. Vodorovné linie jsou mezni
polohy pohond a svislé linie vyznacuji Casové okamziky dosazeni poloh a zmén
cinnosti. Linearni krokovy diagram obsahuje pouze linearni posloupnost
aktivaci jednotlivych snimacu a jejich vysledna aktivacni linka se nikde proti
sobé nekfizi (nepresahuje ) a tudiz se nemusi provadét ,logické izolovani“
iniciacnich signald. Vysledny algoritmus : 2A0+, 3A0+,1A0+, 2A0-,3A0-,1A0-
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2A0+, 3A0+,1A0+, 2A0-,3A0-,1A0-
Zapis budicich funkci z krokového diagramu:

1) 2Y1=1B1eS1
2) 3Y1=2B2
3) 1Y1=3B2
4) 2Y2=1B2
5) 3Y2=2B1
6) 1Y2=3B1
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Tabulka proménnych

 1AO0, 2A0, 3A0 pneumotory, valce

 1Y1, 2Y1, 3Y1, civky elektromagnetu, vysouvaiji pistnici (zdvih)

e 1Y2,2Y2, 3Y2 civky elektromagnetl, zasouvaji pistnici (zpétny zdvih)
 1B1, 2B1, 3B1 koncovy senzor, pistnice zasunuta

 1B2, 2B2, 3B2 koncovy senzor, pistnice vysunuta

» S1 tlacitko START/STOP

K1, K2, K3, K4, K5, K6 pomocna relatka, ktera jsou aktivovana koncovymi
senzory
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Vysledné schéma zapojeni elektrické ¢asti ulohy:
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Simulace v programu:
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Zdroj: http://www.youtube.com/watch?v=4nHXD Wijb0o
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