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Fyzikální principy 2 „snímače tlaku“ 



Kapalinový manometr „U trubice“ 



Kapalinový manometr „U trubice“ 

𝑝1 − 𝑝2 = ℎ 𝜌1 − 𝜌2 𝑔 

𝑝1= tlak [Pa] 

𝑝2= tlak [Pa] 

h = výškový rozdíl [m] 

𝜌1= měrná hmotnost kapaliny  [𝑘𝑔 𝑚3 ] 

𝜌2= měrná hmotnost kapaliny  [𝑘𝑔 𝑚3 ] 

g = gravitační zrychlení [𝑚 𝑠2 ] 

 

Měřený rozdíl tlaků ∆𝑝 =  𝑝1- 𝑝2 určuje výšku hydrostatického 
sloupce kapaliny 



Kapalinový manometr „nádobkový“ 



Kapalinový manometr „se skloněným 
ramenem“ 



Zvonový manometr 



Deformační manometr  
„Bourdonova trubice“ 



Deformační manometr „plochá 
spirála“ 



Deformační manometr  
„ válcová šroubovice“ 



Deformační manometry 

Úhel vychýlení konce trubice ∆𝜑 je funkcí 
tlaku p v trubici, tvaru trubice a vlastností 
materiálu trubice. 



Deformační manometr „membrána“ 



Deformační manometr „vlnovec“ 



Deformační manometr „vlnovec“ 

Prodloužení vlnovce závisí na tlaku p, počtu 
vln, velikosti a tvaru vlnovce, a na použité  
pružině. 



Pístový manometr 


