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Fyzikální principy 3 „snímače 
výchylky a natočení“ 



Odporový snímač výchylky - 
potenciometr 

Napájecí napětí U0 

Celkový odpor dráhy R0 

Měřená výchylka x 
Odpor potenciometru Rx   
Napětí na něm Ux  

jsou funkcí výchylky běžce x 
 



Odporový snímač výchylky – 
potenciometr: zátěžová charakteristika 



Odporový snímač výchylky - reostat 

Odpor reostatu Rx a proud jím protékající Ix jsou 
funkcí výchylky běžce x 



Odporový snímač výchylky – reostat: 
zátěžová charakteristika 



Snímač úhlového natočení odporový 
snímač - potenciometr 

Napětí na snímači U (ϕ) je funkcí úhlu otočení běžce ϕ. 



Snímač úhlového natočení  
odporový snímač - rtuťový 

Odpory ve větvích 
snímače R1, R2 jsou 
funkcemi úhlu natočení 
snímače ϕ 



Snímač úhlového natočení  
Selsyn 

𝑼𝑨 = 𝑼𝒎𝒂𝒙 𝐜𝐨𝐬𝜶 
𝑼𝑩 = 𝑼𝒎𝒂𝒙 𝒄𝒐𝒔(𝜶 − 𝟏𝟐𝟎°) 
𝑼𝑪 = 𝑼𝒎𝒂𝒙 𝒄𝒐𝒔(𝜶 + 𝟏𝟐𝟎°) 

Efektivní hodnoty střídavých napětí UA, 
UB, UC indukovaných ve vinutí statoru 
závisí na úhlu natočení rotoru vůči 
statoru α a uspořádání magnetických 
vazeb mezi rotorem a statorem určujících 
maximální indukované napětí Umax 


