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Zasady kresleni schémat tekutinového ovladani
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Grafické  vyjadreni  postupu
reSeni ma odpovidat uspordddni
ovlddaciho retézce, tok signdlu
kreslime zdola nahoru. Protoze i
napdjeni ma velky vyznam pro
celé zapojeni, je nutné ho ve
schématu také zachytit. Prvky
potrebné pro napdjeni jsou
umistény zcela vespod, rozvod
energie je kreslen smérem
zezdola nahoru
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Oznaéovani prvkii

prubézné Cislovani pro slozité ovladani, pokud druhd moznost nepripadd v
dvahu (prekryti signdll)
Cislovani skupin. uvnitr kazdé skupiny se isluje pribézné

tvoreni skupin.

Skupina O._ vSechny prvky napdjeni
Skupiny 1._; 2._ atd. oznaleni jednotlivych ovlddacich retézcl (kazdému
pneumotoru prislusi jedno Cislo skupiny)

Cislice na dalsich mistech:

.0 pneumotory, napr. 1.0, 2.0, atd.

_.1 rozvddéce prislusnych pneumotord, napr. 1.1, 2.1

_.2; _.4; (sudé) vsechny prvky, které ovliviiuji vysunuti pistnice, napr. 1.2,1.4

_.3: _.5:; (liché) vsechny prvky, které ovliviiuji zasunuti pistnice, napr. 1.3,1.5

_.01; _.02 prvky mezi rozvadécem a pohonem, napr. skrtici ventily,
napr. 1.01, 1.02



Oznacovani prvku
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Zobrazovani prvku
Klidovy stav zarizeni: Zarizeni je zobrazovdno bez energie. Stav stavebnich dsti je
bud’ uréen svym vnitfnim stavem nebo jeho stav urcuje vyrobce.

Klidovy stav prvki: Klidovym stavem prvku je oznacovdn stav, ve kterém je poloha
pohyblivych ¢dsti prvku uréena stavem bez napdjeni a signdlu (napr. pruzinou). Casto je
v praxi uzivan i termin nulovy stav (nulova poloha).

Zdkladni stav prvki: Energie je pripojena, prvky zaujmou uréené zdkladni postaveni.

Vychozi stav prvki: Prvky se nachdzeji v poloze potrfebné pro zaédatek pracovniho
pochodu (nenulové poloze). Vychozi poloha je ddna spInénim startovacich podminek.

Startovaci podminky: Kroky, které jsou potrebné ke zméné klidového stavu zarizeni
do vychoziho stavu.



Zobrazeni vedeni

Vedeni je nutno kreslit pokud mozno primymi ¢arami a bez kriZeni. Pracovni vedeni jsou
zobrazovdna plnymi ¢arami, ovlddaci ¢drkované. U rozsdhlejsich schémat zapojeni vsak
byvd jednodussi a prehlednéjsi kreslit vSechny ¢dry pIné, pripadné je rozlisit pouzitim
rdznych barev.

Oznadovani vedeni

Vedeni by méla byt jak ve schématu, tak v realizovaném zarizeni oznacena. Doporucuje
se znaCeni, které obsahuje jak oznaleni pripoje, tak i cilového mista. Oznaceni pripoje
je dano Cislem prvku a Cislem mista pripojeni. U oznaceni mista se uddvd, kam vedeni
vede, napr. k prvku ¢. 1.1 a pripoji 12.



Prvek a oznaéeni jeho vyvodu

oznaceni pripoje
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