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Booleova algebra, zakladni zakony a pravidla binarni logiky

Minimalizace algebraicka a Karnaughova — divod minimalizace, postup minimalizace.
Minimalizace Quin-McCluskey — postup.

Logické stavebnice — katalogové charakteristické vlastnosti logickych ¢lend.

Logické stavebnice — z diskrétnich souéastek, prehled technologickych typ(, vyvoj technologii.
Realiza¢ni schémata zapojeni pomoci IO a Relé, pfiklady, jednoduché pfiklady analyzy a syntézy.
Popisy kombinaénich automatu, popisy kone¢nych automati, vzajemna souvislost — priklady.

Blokova schéma kombinagniho automatu a koneénych automat(l. Uplné a nelplné zadany kombinaéni automat,
mnoziny vstupud a vystupt, funkéni zavislost, uvedte jednoduché pfiklady.

Prehled konkrétnich klopnych obvodd, Latch, FlipFlop, schématické znacky, pojmy asynchronni, synchronni,
odvozeni pfechodové tabulky pro budici funkce KO D.

Citage a prehled funkci. Metodicky postup pfi navrhu konkrétniho &itade, analyza, syntéza, realizace.

Klopny obvod RS, popis, schématicka znac¢ka, ¢asovy diagram, odvozeni KO RS, vnitfni schéma z NAND, NOR a
reléovych ¢lend, odvozeni prfechodové tabulky pro budici funkce KO RS.

Klopny obvod JK, schématické znacky, ¢asovy diagram, popis pravdivostni tabulkou, tabulka prechodu, typy
hodinovych vstupt signalll CLOCK.

Dvoustupriové klopné obvody, pfehled, vnitfni schéma MS-RS, vysvétlit funkci, pravd. tab., ¢asovy diagram,
synchronni a asynchronni rezim. Odvozeni pfechodové tabulky pro budici funkce KO JK.

Metodicky postup pfi ndvrhu koneéného automatu, analyza, syntéza, realizace.

Programovatelné pole GAL, PLD, PAL, PLA, CPLD, FPGA, vysvétlit pojmy, nakreslit blokova vnitfni schémata,
vlastnosti, moznosti, sméry vyvoje.

Jednoduché funkéni obvody: binarni s¢itacka, uplna binarni s¢itacka, koincidenéni obvody, kodéry a dekodéry,
parity, funkce, pfiklady realizace.

Principy: fotoelektrické senzory a ,ostatni senzory®. ,Ostatni senzory* je samostatné individualni t¢éma zadané ve 3
ro¢niku z katalogli vyrobct senzor(.

Principy: indukéni a magnetické senzory
Principy: ultrazvukové a kapacitni senzory

Typy vystupl senzort z hlediska spinani, z hlediska napajeni, z elektrotechnologického hlediska, normativni
vystupy, vystup NAMUR

Principy: odporové snimace vychylky a snimace uhlového otoceni
Principy: snimacu tlaku

Principy: indukéni, kapacitni a pneumaticky snimace vychylky
Principy: snimace sily

Principy: snimace pratoku a rychlosti proudicich kapalin

Principy: snimacu teploty

Principy: snimace otacek

Principy: snimace pfimocaré rychlosti, snimace zrychleni

Principy: chemické analyzatory plyna
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Aktuatory: pneumatické akéni prvky - (vzduch, motory, ventily, doplfikové prvky pneumatické stavebnice FESTO).
Pravidla kresleni a znaceni ve schématech.

Aktuatory: elektropneumatické akéni prvky - (Rozvadéce, relé, Cas relé, doplfikové prvky elektropneumatické
stavebnice FESTO). Pravidla kresleni a zna¢eni ve schématech.

Aktuatory: hydraulické akéni prvky — (Eerpadla, motory, ventily, dopliikové prvky hydrauliky. Pravidla kresleni a
znaceni ve schématech.

Principy navrh pneumatickych schémat. Metodické postupy navrht. Priklady.

Principy navrh( pneumatiky pomoci linedrniho a nelinearniho diagramu. Syntaxe krokovych diagrama.
Programovaci jazyky PLC podle normy IEC 61131-3.

PLC — typy vstupU, vystupl a procest. Metodicka pravidla uziti procest v programu.

Programovatelné prostfedky fizeni — PLC, softPLC, vizualiza¢ni a technologické programy.

Zakladni pojmy regulaénich obvod(, blokova schémata regulaéniho obvodu, rozdéleni.

Linearni diferencialni rovnice (stat., astat, deriva¢ni, s Td), Pfenos, Vysvétli pouziti slovniku Laplaceovy
transformace na pfikladu, véty L transformace

Impulsni funkce a impulsni charakteristika, pfechodova funkce a pfechodova charakteristika, odvozeni

Rozdéleni ¢lend RO na zakladé pfenosu a prfechodové charakteristiky. Pfenos pomoci polt a nul. Pfenos pomoci
¢asovych konstant.

Dynamickeé vlastnosti Ustfednich ¢lend regulatord, pfechodové charakteristiky 0, 1 a 2 fadu, popisy.
Frekvencéni pfenos a logaritmické charakteristiky, odvozeni pomoci asymptotickych metod, pfesnost, pfiklady.
Principy blokové algebry — zakladni pravidla Gprav pfenosu blokovych schémat, jednoduchy pfiklad.

Regulace dvoupolohovymi regulatory s hysterezi statickych soustav 1 a 2 fadu, statické a dynamické
charakteristiky.

Zkvalitnéni regulaéniho pochodu nespojitymi regulatory. Regulace statickych soustav nespojitymi regulatory s
doplrikovou zpétnou vazbou.

Pfesnost, jakost a spolehlivost regulacniho pochodu, optimalizace regulaéniho pochodu.

Stabilita regulaéniho pochodu, kritéria stability Hurwitz a Routh- Schurovo kritérium stability.

Stabilita regulaéniho pochodu, kritéria stability Michajlovo a Nyquistovo

Fuzzy regulace, princip fuzzy logiky, typy singlténa, typy fuzzy regulatord, blokova schémata — vysvétlit
Diskrétni regulaéni obvody: volby vzorkovaciho kmitoctu, €islicovy PSD regulator, postup navrhu PSD.
Manipulatory, roboty, koboty.

Komunikace v automatizacéni technice.

posledni dprava dne 25.1.2019 Vypracoval Ing. Pavel Votrubec
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