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GRAFCET paralelni béeh

Paralelismus a synchronizace
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GRAFCET podminky prechodu

Podminky pfechodu a jejich vyjadfeni

Podminka prechodu mize byt vyjadrena ve Ctyrech rozdilnych formach:

- slovni vyjadreni

- logicky vyraz

- grafické vyjadreni

- Casove zavislé vyjadreni

Ve vsech pripadech je vzdy vysledek podminky booleovska proménnad, ktera nabyva hodnot "1"
TRUE nebo "0" FALSE.
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GRAFCET podminKky prechodu

Podminky pfechodu a jejich vyjadfeni

Preskok prechodu nemusi zaviset pouze na logické hodnoté podminky, ale mize byt zavisly na
jeji zméné (01 nebo 1-0). Pak vyskyt udalosti tvori spadové respektive nabézné hrany
podminek.
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pro a=1 Jscu ptechody ptili nakéZfnég hrané signialu a

(1) a (2) preskoceny Jje preskocen pouze prechod (3)
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GRAFCET podminKky prechodu

podminky prechodu a jejich €asoveé zavislé vyjadieni

Podminka prechodu T1/a/T2 nabude hodnoty TRUE po dobé T1 od zmény podminky az 0 na 1,
podminka se vrati na FALSE po dobé T2 od zmény proménné a z 1 na 0. Kdyz ¢asové zavislé
vyjadieni neobsahuje zpozdéni T2, potom piSeme pouze T1/a.
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GRAFCET podminKky prechodu

podminky prechodu a jejich casové zavislé vyjadreni

Podminka prechodu T1/a/T2 nabude hodnoty TRUE po dobé T1 od zmény podminky az 0 na 1,
podminka se vrati na FALSE po dobé T2 od zmény proménné a z 1 na 0. Kdyz asové zavislé
vyjadieni neobsahuje zpozdéni T2, potom piSeme pouze T1/a.
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GRAFCET podminKky prechodu

podminky prechodu a jejich casové zavislé vyjadreni

Pokud podminka a vyjadruje stav vstupniho kroku, pak se jedna pouze o Cisté zpozdéni pfi
zméné aktivity kroku:
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GRAFCET podminKky prechodu

podminky prechodu a jejich casové zavislé vyjadreni

Pokud podminka a vyjadruje stav vstupniho kroku, pak se jedna pouze o Cisté zpozdéni pfi
zméné aktivity kroka:
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GRAFCET podminky prechodu

Strukturovaci prostiedky Grafcetu

Pri navrhu grafcetového modelu slozitého systému je nezbytné pouzit
strukturovany pristup, ktery umozni dekomponovat systém na nékolik
vzajemné propojenych modeld.

Nastroje umoznujici jisty stupen strukturovani, jsou definovany ve
standartu Grafcetu. Jsou jimi opakovdni shodné sekvence a makro (detailni
zobrazeni kroku). Jelikoz interpretace opakovani shodné sekvence je diky
pouziti operatoru * zavadéjici, uvadime pouze makro, jez ma dostatecné
vyjadrovaci schopnosti pro opakovani reentrantnich sekvenci.



GRAFCET podminKky prechodu

Zoom ( detailni zobrazeni kroku )
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nizsi urovne, které zacinaji jednim a konci jinym krokem.
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GRAFCET podminky prechodu

Makro ( detailni zobrazeni kroku )
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Piiklad _: Po sepnuti tlacitka s se za¢nou voziky T1 a T2 pohybovat z kontaktt al. a2 dopra-
va. Dosahne-li néktery z voziki kontaktu b. zastavi se a ¢eka na druhy vozik. Po setkani v

bodech b. se oba voziky vraci do bodu al. a2.
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