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AUTOMATIZACE

Témata k profilové ustni maturitni zkousce, rok 2019, ttida A4

Obor 26-41-M/01 Elektrotechnika, zaméfeni Automatizace a pocitatové aplikace

1. Zakladni zakony Booleovy logiky. Zakladni logické c¢leny. Schématické znacky,
pravdivostni tabulky a logické vyrazy.

2. Katalogové charakteristické vlastnosti logickych ¢lent 10 (integrovanych obvoda TTL).

3. Ptehled technologickych typt vyrabénych IO (integrovanych obvodit). Technologické typy
IO podle jejich znaceni.

4. Zakladni pravidla Gprav blokové algebry, jednoduchy ptiklad.

5. Minimalizace Karnaughovou mapou — principy a postupy pii minimalizaci. Jednoduchy
priklad.

6. Minimalizace Quin-McCluskey — principy a postup pii minimalizaci.

7. Prehled klopnych obvodi. Terminy Latch a Flip Flop. Jejich schématické znacky.
Asynchronni a synchronni vstupy. Odvozeni ptechodové tabulky pro budici funkce KO D.

8. Klopny obvod RS: Popis a funkce KO, schématicka znacka, pravdivostni tabulka a ¢asovy
diagram. Odvozeni vnitiniho schématu KO z NANDu, NORu a relé s pfednosti START
nebo STOP. Odvozeni pfechodové tabulky pro budici funkce KO RS.

9. Klopny obvod JK: Popis a funkce KO, schématické znacky, pravdivostni tabulka a ¢asovy
diagram. Odvozeni ptfechodové tabulky pro budici funkce KO JK. Schématické znaceni
a vysvétleni funkce CLOCK signalli u klopnych obvodd.

10. Dvoustupnové klopné obvody: Funkce vnitiniho schématu MS-RS. Pravdivostni tabulka,
casové diagramy, synchronni a asynchronni rezim MS-RS.

11. Blokova schémata kombinac¢nich a konecnych automat, uplné a neuplné¢ zadany
kombina¢ni automat, mnoziny vstupti a vystupti automatti. Jednoduché ptiklady.

12. Funkce Ccitact, typy. Metodicky postup navrhu synchronniho ¢itate na jednoduchém
ptikladu.

13. Funkce c¢itacd, typy. Metodicky postup névrhu asynchronniho ¢itate na jednoduchém
prikladu.

14. Popisy kombinacnich automatti (logickych obvodi) a popisy konecnych automatt
(sekvencnich obvodi). Priklady jejich vzajemné souvislosti.

15. Metodicky postup pii ndvrhu jednoduchého kone¢ného automatu.
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16. Jednoduché funkéni obvody: Navrh 8 bitové binarni scitacky.

17. Principy snimact piimocaré rychlosti a zrychleni.

18. Principy snimact sily.

19. Principy fotoelektrickych a tlakovych senzort.

20. Principy induk¢nich a magnetickych senzort.

21. Principy ultrazvukovych a kapacitnich senzort.

22. Principy snimacu otacek.

23. Principy snimacii prutoku a rychlosti proudicich kapalin.

24. Principy snimaci teploty.

25. Principy snimaci tlaku.

26. Principy indukénich, kapacitnich a pneumatickych snimact vychylky.

27. Principy odporovych snimact vychylky a snimact thlového natoceni.

28. Senzory: normdlové vystupy, typy vystupl zhlediska spindni, zhlediska nap4jeni,
z elektrotechnologického hlediska.

29. Pneumatické ak¢ni prvky: vzduch, pohony, ventily, doplikové prvky — zakladni funkce.
Pravidla kresleni pneumatickych schémat

30. Pneumatické akéni prvky: Pneumatické motory, pomocné ventily, ventily a jejich
schématické znacky, schémata zapojeni a pravidla znaceni v pneumatickych schématech.

31. Pneumatické akéni prvky: Sekvenéni ventily, jejich schématické znaCky a schémata
zapojeni.

32. Principy navrhl pneumatickych schémat. Metodické postupy. Piiklady schémat zapojeni.

33. Elektropneumatické akéni prvky: Principy navrhi elektropneumatickych schémat.

34. Elektropneumatické akéni prvky: Principy navrhlt pomoci linedrniho a neline4rniho
diagramu. Syntaxe krokovych diagramu.

35. Hydraulické akéni prvky: Tlakové ventily. Zakladni zapojeni tlakovych ventild.

36. Hydraulické akéni prvky: Vyuziti jednosmérnych ventilti v hydraulickych schématech.

37. Statické charakteristiky regulac¢nich systémi. Piehled moznych vlastnosti statickych
charakteristik. Dynamické charakteristiky. Ptehled vnéjsich dynamickych popist, piiklady.
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38.

39.
40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.
47.
48.
49.

50.

Frekven¢ni logaritmické charakteristiky a frekvenéni pienos. Asymptoticka metoda.
Presnost metody a jednoduchy ptiklad.

Rozd¢€leni regulacnich ¢lenti na zaklade pienosu a prechodové charakteristiky.

Jednotlivé ¢leny automatického fizeni a jejich funkce v RO.

Regulace statické soustavy prvniho a druhého adu dvoupolohovym regulatorem s hysterezi.
Statické a dynamické charakteristiky téchto regulaci. Moznosti zkvalitnéni regula¢niho
pochodu s nespojitymi regulatory.

Moznosti vylepSeni regulacniho pochodu u nespojitych regulatorti. Nespojité regulatory
s dopliikkovou zpétnou vazbou — popis pomoci blokového schématu a pfislusnych

charakteristik.

Dynamické vlastnosti ustfedniho ¢lenu regulatoru PID pomoci ptechodovych charakteristik
a LDR (0., 1. a 2. fadu).

Postup navrhu parametrt spojitych regulator P, PI, PD a PID pomoci Ziegler-Nicholsovych
metod.

Body pro uréeni piesnosti a jakosti regulatniho pochodu. Metodické postupy optimalizace
regula¢niho obvodu se spojitym regulatorem PID.

Stabilita regula¢niho pochodu. Hurwitzovo kritérium stability.
Stabilita regula¢niho pochodu. Routh-Schurovo kritérium stability.
Stabilita regula¢niho pochodu. Michajlovovo kritérium stability.
Stabilita regula¢niho pochodu. Nyquistovo kritérium stability.

PLC — typy vstupt, vystupil a procesti. Metodicka pravidla uziti procest v programu PLC.

Zpracoval: Ing. Pavel VVotrubec 14.3.2020
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