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Prehled zakladnich logickych obvodu
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Poznamka: 10 je zkratka pro Integrovany Obvod

Zdroj: http://telefon.unas.cz/e/integrovane%200bvody/mh7404.gif
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Zdroj: http://www.ti.com/lit/ds/symlink/sn54ahct32.pdf
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Pierceova funkce
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Zdroj: http://www.ti.com/lit/ds/symlink/sn5402.pdf
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Schefferova funkce
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Zdroj: http://telefon.unas.cz/e/integrovane%20o0bvody/mh7410.gif
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Posledni zmeny v kresleni schématickych
znacek logickych obvodu

Misto bublinek (negaci) se zacaly pouzivat trojuhelniky
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Zdroj: http://www.ped.muni.cz/wtech/elearning/dig.pdf




