Zadani ctvrté seminarni prace

Navrhnéte jednoduché rucni pneumatické rizeni zadané
technologie
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Zadani Ctvrté seminarni prace

\

Tato prace je volngj§i ne? ty tfi pfedchozi. U¢elem této prace je se sezndmit se
schématickymi prvky v pneumatice a naudit se kreslit v programu FluidSim.
1. Zadani dne 1.6.2015

2. Slovni rozbor dlohy vytvorte tak, jak ji chapete ze zadaného obrazku. Selskym rozumem
sirozeberte Ulohu tak, aby vase reseni bylo funkéni, praktické a dodrzovalo zakladni
bezpecnostni hlediska.

3. Navrhnéte rucni fizeni (primé ¢i neprimé) vSech motord, které mate na obrazku.
4. Vytvorte schéma ve FluidSimu a nasimulujte si jeji funkcnost.

5. Pro seznam soucastek vyuzijte v programu FluidSim funkci ,,part list*.

6. Vytisknéte a odevzdejte na studijnim oddéleni do 19.6.2015

7. Poslete v elektronické versi véetné pouZzitych soubor( a obrazkd na email:

pavelvotrubec@spsul.cz do 19.6.2015


mailto:pavelvotrubec@spsul.cz

Uloha ¢.1 Ovladani lisu na plechovky




Uloha ¢.1 Ovladani lisu na plechovky

o

# Stisknout dvé tlacitka (obéma rukama)

* Pneumotor lisu 1.0 pomalym chodem provede lisovani
* Pneumotor lisu po dojeti na konec se zase automaticky vrati
« Treti tlaCitko vyhodi slisovanou kostku mimo lis




Uloha ¢.2 Podavac ruli¢ek




Uloha ¢.2 Podavac ruli¢ek

o

* Jednim tlacditkem po stisknuti se pomalu prisune
prazdny kontejner

* Druhym tladitkem se postupné kontejner plini
rulickami
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Uloha ¢&.3 Razeni' s




Uloha ¢.3 RaZeni stupnice do pravitka

‘\

* Po stisknuti tladitka popojede podavac s pravitkem.

* Po stisknuti druhého tlacitka, sjede raznice a udéla
vryp do pravitka. Vrati se po ukonceni stisku tlacitka.
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« Stiskem tladitka vyjede zespoda za

* Stiskem druhého tlacditka pneumotor zasune

soucastku do vytahu
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* Po stisknuti tladitka se provede zalisov

a4

ohybaciho pripravku
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* Po stisknuti druhého tlacitka se dokonci ohyb plechu.




Uloha &.6 Posunovaci pfipravek




Uloha ¢.6 Posunovaci pfipravek

\\

« Stisknuti prvniho tlacitka dojde k zajisténi pasku
* Stisknuti druhého tlacitka dojde k jeho posunuti

# Stisknutim tretiho tlacitka dojde k navratu do ptvodni
polohy




Uloha ¢.7 Lisovaci pfipravek




Uloha ¢.7 Lisovaci pfipravek

+ Po stisknuti tlacitka &.1 popojede podavaé s hranolem.

« Po stisknuti druhého tlacitka, sjede raznice a nalisuje
matrici do hranolu. Vrati se po ukonceni stisku tlacitka
C2.

« TlacCitkem ¢.3 s vrati podavac 1Ao do puavodni polohy
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pneumomotor B

pneumomotor



Uloha ¢.8 Nytovaci pfipravek

* Po stisknuti druhého tlacitka, sjede palice k
spoji plechy nytem. Lisovaci palice B se vratise po
ukonceni stisku tlacitka €2 a poté se uvolni

pneumotor A.




Uloha &.9 Gravitaéni zasobnik




Uloha &.9 Gravitaéni zasobnik

(]

* Po stisknutl tlacr )(

* Po stisknuti druhého tlacitka, shodi pneumotor B
hranol do kose. Vrati se po ukonceni stisku tlacitka c2.

# Uvolnéni tlacitka ¢.1 se vrati podavac 1Ao do pavodni

polohy.




Uloha ¢.10 Manipulaéni zafizeni




Uloha ¢.11 Nalepovaci pfipravek




Uloha ¢.12 Podava¢ bas pro plnici
zarizeni
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Uloha ¢.14 Kompletovaci pfipravek

Obr. 2.153 Situace



Uloha ¢.15 Gravita¢ni podava¢ krmiva




Uloha ¢.16 Ovladani dvefri




Uloha ¢.17 Cistici [azen




Uloha ¢.18 Gravita¢ni podavac
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Uloha ¢&.20 Zdruzovac véle¢kovych

dorpravniku
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Uloha ¢.21 Ohybacka plechu
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Uloha ¢.23 Ovlada¢ vrat




Uloha ¢.24 Rozbocovac vale¢kové
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Uloha ¢.28 Pripravek pro lisovani




Uloha ¢.29 Pripravek pro lisovani




Uloha ¢.30 Pripravek pro lisovani




Uloha ¢.31 PFipravek pro natoceni
obrobku
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Uloha ¢.33 Pfehazovani dopravniku




