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Dynamické soustavy a regulacni
cleny (Cleny regulacniho obvodu)

v LDR - linearni diferencialni rovnice

v Pfenos systému

v Nuly a pély prenosu systému

v' Pfenos systému ve tvaru casovych konstant

v" Rozklad pfenosu v parcialni zlomky

v Impulsni funkce a impulsni charakteristika

v Pfechodova funkce a prechodova charakteristika
* Frekvencni prenos

* Frekvencni charakteristika v komplexni roviné

* Frekvencni charakteristiky v logaritmickych souradnicich
¢ Zakladni rozdéleni ¢lenu regulacniho obvodu



Zakladni pojmy automatizace
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Regulacni cleny — Cleny
regulacniho obvodu

Regulacni cleny délime podle jejich dynamického chovani, které
muzeme vidét z jejich prechodové charakteristiky.
Opakovani: Odpovézte na otazku: ,,Co je to prechodova charakteristika“?

Existuji principialné tri typy:

1. Proporciondlni (neboli statické)
2. Integracni (neboli astatické)
3. Derivacni



Regulacni cleny — Cleny
regulacniho obvodu

* Proporciondlni (neboli statické)
* Integracni (neboli astatické)
 Derivacni
Obecny prenos regulacniho clenu s proporcionalnim chovanim.
A jedna-li se o regulovanou soustavu, mluvime o ni, jako o ,staticke
soustave” (néjakého radu, v nasem pripadé n-tého radu).
G (s) = bmST:+bm—1S("i_1)+--+bo
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Prechodova charakteristika se vidy
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Regulacni cleny — Cleny
regulacniho obvodu

v’ Proporciondlni (neboli statické)

* Integracni (neboli astatické)

 Derivacni

Obecny prenos regulacniho clenu s integracnim chovanim.

A jedna-li se o regulovanou soustavu, mluvime o ni, jako o , astaticke

soustave”.
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Prechodova charakteristika se neustali
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Regulacni cleny — Cleny
regulacniho obvodu

v’ Proporciondlni (neboli statické)
v’ Integracni (neboli astatické)

* Derivacni

Obecny prenos regulacniho clenu s derivacnim chovanim.
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Prechodova charakteristika se ustali na nule
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Regulacni cleny

Proporcionalni ¢leny bez setrvacnosti

G(s) =k (idealni proporcionalni clen)
k
G(s) = Proporcionalni ¢len se setrvacnosti 1. radu
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G(s) = Proporcionalni ¢len se setrvacnosti n-tého fadu




Regulacni cleny

G(s) = Proporcionalni ¢len se setrvacnosti 1. radu

1+Ts




Regulacni cleny
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Regulacni cleny
1+2€ Ts+s2T2

e G(s) = Proporcionalni ¢len se setrvacnosti 2. ré
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Regulacni cleny
1+2€ Ts+s2T2

* G(s) =

Proporcionalni ¢len se setrvacnosti 2. radu
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Regulacni cleny

Integracni cleny

G(s) = E Integracni Clen (prvého fadu) bez setrvaénosti (idealni
s integracni ¢len
G(s) = Integracni ¢len (prvého radu) se setrvacnosti 1.radu
Bl g ® )
k v P4 s v v ” v
G(s) = Integracni Clen (prvého rfadu) se setrvacnosti 2.fadu
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Integracni ¢len (druhého fadu) se setrvacnosti 1.fadu




Regulacni cleny

Derivacni ¢leny

G(s) = ks Derivacni ¢len (prvého fadu) bez setrvacnosti (idealni
derivacni cClen
ks C v Y < - R
G(s) = Ts 11 Derivacni ¢len (prvého fadu) se setrvaénosti 1.fadu
S
G(s) i Derivatni Elen (prvého Fadu) se setrvanosti 2.Fad
s) = erivacni Clen (prvého radu) se setrvacnosti 2.fadu
1+ 2ETs + s?T? P
ks? ey S w -
G(s) = Derivacni len (druhého fadu) se setrvatnosti 1.fadu




Regulacni cleny
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