Automatizace 10

Nespojité regulatory

@D OB

Autqy: Ing. Pavel Votrubec © Dne 8.12.2020 v Usti nad Labem




Témata

Regulacni obvod

Regulacni ¢leny

Simulator Soustavy, Regulatoru a Regulacniho obvodu
Typy regulator(

Nespojité regulatory

Spojity regulator typu PID

Identifikace regulované soustavy

Navrh parametrd PID regulatoru

Stabilita spojitého regulacniho obvodu
Optimalizace spojitého regulaéniho obvodu
Diskrétni regulator typu PSD

Diskrétni regulator typu Fuzzy



Regulacni obvod
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Program Control Web

Na strankach ucebnaaut.wz.cz najdete podrobny navod jak
pomoci nainstalovaného programu Control Web ver. 6.1
muzete simulovat dynamické soustavy, regulator PID a
regulaéni obvod se soustavou a regulatorem PID

V soucasné dobé existuje jiz aktualni verse CW 8, ktera
umoznuje ¢asoveé neomezenou praci s vyvojovym
prostfedim CW (ale neni k dispozici podrobny navod)

Aktualni vyvojovou versi programu Control Web si muzete
stahnout ze stranek vyrobce Moravské pristroje zde

Pfirucka na programovani simulace soustav ve starsi verzi
CW6.1 zde



http://ucebnaaut.wz.cz/
https://www.mii.cz/cat?id=206&lang=405
http://ucebnaaut.wz.cz/wp-content/uploads/2018/03/cw-pid-regul%C3%A1tor-n%C3%A1vod_2016.pdf

Program Control Web

Princip:

« Mate k dispozici ovlada¢ (model.dll) , ktery ma parametry v
souboru ,,model.par“. Parametry soustavy se daji nastavit
podle Vasi potfeby viz navod.

« Kovladadije pfipojen jesté jeden soubor model.dmf, ve
kterém je informace jaké kanaly (identifikacni ¢isla) jsou
vstupni a jaké vystupni. Z principu pro spojitou regulaci jsou
tyto typy kanalu realna cisla [real].

y (t)
regulovana veli¢ina

u (t)
akcéni velicina

Dynamicka soustava model.dll
model.par

model.dmf

kanal 1 realné cislo kanal 5 realné dislo

Poznamka: vlastni kanaly se definuji jako proménné typu kandl-var-real a jsou vztazené ke
konkrétnimu ovladaci s jeho parametry. Viz pisemny ndvod zde o



http://ucebnaaut.wz.cz/wp-content/uploads/2018/03/cw-pid-regul%C3%A1tor-n%C3%A1vod_2016.pdf
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